Megatunen Kiytto

Asenna megatune koneelle MsExtra-sivuilta:
http://www.msextra.com/manuals/MS Extra Manual Index.htm

Avaa Megatune ja File valikosta configurator.
Sieltd asennetaan perusasetukset.
Koodin valinta:

b+ C:/Program Files/ MegaSquirt/MegaTune2.25/mtCig/ msns-extr:

File Project Help

= MegaTune2 25 CODE_VARIANT [group)
- README. st MSNS_EXTRA -- James w and Phil Ri d's MSnS ext
Bl colorScheme.ini {DFI -- David Hooke's Ducati FI
[+ dual-table. ini DUAL_TABLE -- Guy Hill and Eric Fahlgren's Dual T able wariant
- lambdaSensors.ini MSHEDIS -- James Murray and Dave Hayne's MSnEDIS igni
B MSHEDISmod -- Hoger Enns's MS ED 5 nt with staged
MSNS -- Magnus Bielk's M
- MSNS EXTRA - Jamos Murray and Ph
[+ megasquirt- ” ini.1.0 MS5_ECU -- Robert Hiebert's EEC-1V leplacemenl code
[ megasquirt-ll.ini. 1.3 M5_I -- Bowling and Grippo MegaSquirt
- rmegazquirt-llini.1.31 M5_Il -- Bowling and Grippo MegaS quirt-11
=8 megasgulrt-ll ini. 2.0 PIC_SQUIRT -- PIC squirt = = -
00026 #unset M5 T "Bowling and Grippo MegaSquirt™

B megasquirtIlLini 2.1 aonzT #unset MS_II "Bowling and Grippoc MegaSguirt-II™
[ megasguirt-|l.ini.2.3 oooza #unset PIC_SQUIRT "PIC sguirt™
[ megasquirt-ll.ini.2.5 00029 #endgroup
[+ megasquirt-ll.ini. 2.6 00030
[ megasquirt-ll.ini.2.8 o003l ; —_ —_ ——
[+ megatune. ini 00032 ; Pick an idle air controller setup, exactly one of these must be #
[ bASHEDIS -mod.ini 00033 ; must be #unset. Only known to be wvalid for MegaSguirt-II.
- msns-extra.ini 00034
[F- mens-extra.in. 021 00035 #group IDLE CONTROLLER "Idle Control Gauge Type™
- mshs-extra.in. 024s 00036 #unset FIDLE GAUGE "ON/OFF Fidle Walve™
E- msns-exira.ini.027c 00037 #unset PWM_GAUGE "PWM Idle Valve (e.g., Ford or Bosch)™
El- mens-exira.ini.029¢ 00038 # set IAC GARUGE "Stepper motor IAC controller (e.g., GM)
- WSS ini 00033 #endgroup

- M5_ECU.iri o040
Bl MS_ 00041 - - -——

El--E_ar1 00042 ; Pick an 02 sensor setup, exactly one of these must be #3et and th
H cusrlnmlnlr 00043 ; must be #unset. HNone of this is appliceble to MS-II, see all the
=] sx:attlngs i 00044 ; calibration options under the Tools menu when using standard BsG

tings 00045
CODE_WARIANT 00046 #group LAMBDR SENSOR "Lambda Senscor Iype”
IDLE_COMTROLLER 00047 #unset NARROW BAND_EGO "Narrowband Sensor™
LAMEDA_SEMSOR 00048 #unset WB_1_0_LINERR "Wideband in NB Emulator Mode, 0-1v
LaMBDA, 00049 funset REM LINELR "REM Gauge MEM-30-42xx™
Fusling_&lgorithm 00050 #unset AFM NON LINEZR "AEM UEGO Controller REM-30-230x"
CELSIUS 00051 #unset DIYWE_NON_LINERR "DI¥-WB or Tech Edge non-linear outp
COLOR 24 BITS 00052 #unset DYNOJETI_LINELR "DynoJet Wideband Commander™
KPa 00053 #unset TECHEDGE LINELR "Tech Edge sensor giving 0-5V 9-19:1
_____ MAPR SENSOR 00054 #unset INNOVATE 1 2 LINERR "Innovate sensor giving 1-2V 10-20:1
- 00055 # a3et IN'ND«}IE_G_S_LIN'EBR "Innovate, PLX 0-5V 10-20:1 AFR™
00056 #Funset IN'NO'«_AIE L"'l DEFAULI "Inncvate ILC-1 default, 0-5v = 0.5-1

Haluttu lambda valitaan:

File Project Help
= MegaTune2.25 —LAMBDA_SEMSOR [group]

INNOVATE_D_5_LINEAR -- Innovate, PLX 0-5% 10-20:1 AFR

{MARROW_BAND_EGOD -- Harrowband Sensor

WEB_1_0_LINEAR -- Wideband in NB Emulator Mode. 0-1¥ 1.5:0.5 Lambda
AEM_LINEAR - AEM Gauge AEM-30-42zx

AEM_MOM_LIMEAR -- AEM UEGD Controller AEM-30-230x
DIY'wWB_MNOHN_LINEAR -- DIY-WE or Tech Edge non-linear output
DYNIJJET LINEAR -- Dynoldet Wideband Commander
TEEHEDEE LINEAR -- Tech Edge sensor giving 0-5¥ 9-19:1 AFR
INNOVATE 1_2 LINEAR - Innovate senso
INNOVATE 0 5 LIMEAR -- Innovate, FR
INMDVATE_LC1_DEFAULT -- Innovate LC-1 de[aull 0-5¢ = 0.5-1.5 lambda
ZEITRONIX_NON_LINEAR -- Zeitronix Non-linear WB

WB_UNKNDWH -~ 'Wideband sensor but none of the above types

00046

00047 #unset NARROW BRND EGO "Narrcwban::l Sensor™

00048 #unset WE_1 0 LINEAR "Wideband in NB Emulator Mode, 0-1wv 1.5:

s 00049 #unset AEM LINERR "REM Gauge AEM-30-42xx"

megatune. ini 00050 #unset REM NON LINERR "BREM UEGO Controller REM-30-230x"
MSrEDIS -mod.ini 00051 #unset DIYWE NON_LINEAR "DI¥-WB or Tech Edge non-linear output™
she-extrain goas2 #unset DYNOJET LINEZR "Dynodet Wideband Commander™
mehs- e:-ctra ini.021= 00053 #unset TECHEDGE LINERR "Tech Edge sensor giving 0-5V 9-159:1 AFE

00054 #unset INNCGVATE 1 2 LINEAR "Innovate sensor giving 1-2V 10-20:1 AFE
00055 # aset INNOVAIE 0 5 LINEAR "Innovate, PLX 0-5V 10-20:1 AFR"
00056 #unset INNCVATE LC1 DEFAULT "Innovate LC-1 default, 0-5v = 0.5-1.5 1

00057 #unset ZEITRONIX NON LINEAR "Zeitronix Non-linear WB"
00058 #unset WB_UNENOWN "Wideband sensor but none of the above t
00059 #endgroup
000&0
H X o 00061 #unset LAMBDA "Display Lambda instead of AFR in Gauges™
[=]- =ettings.ini 00062
E Settings R U
CODE_VARIANT 00064
IDLE_COMTROLLER 00065 #group Fueling Algorithm "Fueling Algorithms (Speed Density DEFAULT)"
LAMBDA,_SENSOR 00066 ; Some code wariants have been modified to allow alpha-N, almost
LAMBDA 00067 ; none have MAF support, so beware of partial implementations in
Fueling_&lgorithm [alafaf=t:] » ini files.
CELSIUS oooss
COLOR 24 BITS aoa7a # set SPEED DENSITY "Speed Density Fueling Rlgorithm (Off=RAlpha-l
KPs 00071 # unset ALPHA N "Alpha-N fueling Algorithm"
MAP SENSOR 00072 # unset AIR FLOW METER "Use an Air Flow Meter rather than & MAP ser

AAATD  BamAm—m—


http://www.msextra.com/manuals/MS_Extra_Manual_Index.htm

Onko tps vai map-pohjainen sytkdkartta kaytossa:

Speed density on map ja Alpha-n tps pohjainen.

Files/MegaSquirt/MegaTune2.25]

File Project Help

= MegaTune2 25 Fueling_Algorithm [group)
README. tat SPEED_DENSITY -- Speed Densll_v Fuelmg Algunlhm [fo-AIpha N]
calrSeheme.in SPEED_DENSITY - S Algoril
dualtable.ini {ALPHA_MN -- Alpha-N fueling Algorithm
lambda%ensors. ini [AIR_FLOW_METER -- Use an Air Flow Meter rather than a MAP sensor for fueling algorithm
i 00038 # oet IAC GAUGE "Stepper motor IAC controller (e.g., GM)™
00033 #endgroup
regasquirtlL.ini. 1.0 ggg:g

megasquirt
megasquirt-ll.ini.1.31

00042 ; Pick an 02 sensor setup, exactly one of these must be #set and the rest

. 00043 ; must be #unset. None of this is appliceble to M5-II, see all the
mEgasqu!rt-II.\m.Q.U 00044 calibration options under the Toocls menu when using standard BaG MS-II code.
megasquirt-l.ini.2.1 00045

il 00046 #group LAMBDA SENSOR "Lambde Sensor Type"

00047 #unset NARROW BAND EGO "Narrowband Sensor™
megasquirt|l.ini.2.6 00048 $unset WE_1_0_LINEAR "Wideband in NB Emulator Mode, 0-1v 1.5:0.5 Lambda™
megasquirt-llLin. 2.8 00043 #unset RAEM LINERR "AEM Gauge REM-30-42xx"
regatune.ini 00050 #unset REM NON_LINEAR "AEM UEGO Controller AEM-30-230x™
MShEDIS-mad.ini 00051 #unset DIYWB_NON_LINERAR "DIY-WB or Tech Edge non-linear output™
msns-extra.ini 00052 #unset DYNOJEI_LINEAR "DynoJet Wideband Commander™
rshs-extra.ini 0215 00053 #unset TECHEDGE LINERR "Tech Edge sensor giwing 0-5V 5-13:1 LFR"

mshs-entra.ini 0245 00054 #unset INNOVATE 1 2 LINERR "Innovate sensor giving 1-2V 10-20:1 AFR"
shs-eulraLin 0270 00055  # set INNOVATE (_S_LINEAR "Innovate, FLX 0-5V 10-20:1 AFR"
mans-extra.in 029 00058 #unset INNOVATE LC1 DEFAULT "Innovate LC-1 default, 0-5v = 0.5-1.5 lambda™

00057 #unset ZEITRONTX NON_LINEAR "Zeitronix Non-linear WB™

MSns.
i -MSHEC‘TI' . 00058 #unset WB_UNENOWN "Wideband sensor but none of the above types™
= Canl - i 00059 #endgroup
= Car
: . 00060
B DUS.tDm.IFI. 00061 #unset LAMBDA "Display Lambda instead of AFR in Gauges™
[=)- settings. ini 00062
- Settings 00063 ;

- CODE_VARIANT 00064

DLE_COMTROLLER 00065 C ]

00086 Some :ude variants have been modified to allow alpha-N, almost
00087 ; none hawve MAF support, so beware of partial implementations in
00068 ¢ ini files.
00063
00070 # set SPEED_DENSITY "Speed Density Fueling Algorithm (Off=Alpha-N)™
00071 # unset ALPHA N "Alpha-N fueling Algorithm"™

. MAP SENSOR ooov2 # unset AIR_FLOW METER "Use an Air Flow Meter rather than a MAP sensor for fueling algorithm”™

00073 #endgroup

Néama tarkeimmat kun valittu, niin tallennus ja Megatune kéyntiin.

Ohjaimessa on perusasetukset valmiina 12-1 hampaiselle trikkerille ja ensimmiinen hammas 60
astetta.
Yhteysasetuksiin haetaan oikea portti ja nopeus.

x|

— COM Settings

Por covy
Timer interval [rms] IEEI
Serial data rate I 9&00 - I

—%erify ECU Communication

Click ta test | Intested.

Cloze

Seuraavassa on valikot, mitka pitdd olla oikein ainakin ettd sytkd toimii oikein.




BASIC SETTINGS alta

t_“-;i Constants - Page 1

— Calculate Required Fuel - One Cylinder [me]—

.2

—
o

— Injectar Characternistics
Injector Opening Time
(]

Batten Yoltage

1T

Corection [mz"] 0.20
Faftd Current Lirnit 2] ]
Pidbd Time Threshold 25
[mz] '
— Fast |dle Cantral
Fast |dle Threshaold (T [39.9
— Correction Factors
B arometric Correction Qff -

njectar Control
Contral &lgorithm Speed Den: *

|njections Per Engine
Cycle

Injector Staging Simultaneol ™

E ngine Stroke Four-gtroke =
Mumber of Cylinders |4

Injectar Part Tupe

URARNEENE

Injectors
M&P Tope 2A0kPa =
Engine Type Evenfie =

EetchFrom ECU|  Bum ToECU |

[x

Cloze |

Lambda automaattikorjaus pois paalta.

£ EGO Control (F1=HELF)

EGO Senzor Type

EGO Switch Point [+]

lgnition Eventz or mzec per Step
Contraller Step Size [X]
Controller &utharity +7- [%]
Active Above Coolant Temp [C)
Active Above RPM [RPM]

EGO Carrection Step Counter

Codebase and outputs

I Marraw band j Chooze one code type
050 Distributar (M5nS)
16 MNeon/4204 decoder
1] Wheel decoder [e.g. 36-1]
EDIS
N EDIS multispark
1300 TFI igritian
[mSec | HE! Igritiorn
Close | Chooze input/output ping bo us

F1 | Fetch From EELll Bumn To ECU I

FIDLE functian
LEDAF[D14] function
LEDAZD5] function
LEDTDE] function
Fultiples ignition?
2 [J50] function

#d [J52] function
output3/Spark D
pin1 0 zhift / Spark. E
knock in / Spark F

F1 | Fetch Fram EEL|| Bumn Ta ECLI I

Sylinterien mééra ja
control algoritmi ja
map oikein. Muilla ei
ole merkitysta.

Aina kun tehddin
jotakin muutoksia, niin
pitdd painaa BURN TO
ECU, muuten ei jaa
muutokset voimaan,
kun virrat sammuttaa
ohjaimesta.

t_-‘-;i Cycle power after changes(F1

|

ot =l
I Generic wheel j
| o= =l
| ot =l
| ot =l
| o= =l

IIdIe contral®

ISpark aukpLk &
IIFII] triqger
ISpark autput B

I Marrnal®
I'W'ater it
I Cubput] =~
I Cutput3
| Shiftlight

I R

I K.nock inprt

Cloze




Wheel decoder settings:

t_-‘-;i Power cycle after changes(F1

YWwheel decoder base keeth 12

Ed

Znd trigger enable IEIff

[

2nd trigger active edge I falling [like IR]

=]

2nd trigger and mizsing teeth Ir'u: mizzing

=]

Mizzing teeth

[1

j—ry

Trig poz &
Trig return pos &
Trig poz B
Trig return poz B
Trig pos C
Trig return poz C
Trigpoz D
Trig return pos D
Trig poz E
Trig return poz E

Trig poz F

o o) o) o Sof S S o w] e W

Trig return poz F

=

Dual dizzy mode [zee F1] INu:urmaI

Wheel decoder routine I 025 ztyle

F1 | Fetch From EEUl Bum To ECU I

Cloze

Ledled

Spark valikon alta:

£ Spark Settings(F1=HELP)
Trigger &ngle = Setting + Additions
e.g. /7+45=122
Trigger Angle [Deq)

Trigger Angle addition 1]
Mate: If req Trigger above S0

then zelect +22.5 Deg

if abowe 1125 select +45

Cranking Timing ITime Bazed j
Cranking advance &ngle [see F11 [Deg) 10

Hald |gnitiarn 1

Spark Dutput lrverted [see F1] IYES j
EXPERIMEMNTAL Oddfirs |Nu:| j
Fied Angle [-10 = uze map] [Deg] 'IEI—

Trim &ngle [Deq) 1]

F1 | Fetch From E|:L|| Bum ToECU |

Cloze

SPARK OUTPUT YES pitda olla, muuten hajoaa puola tai sytkétransistorit.

*Puolan latausaikojen hakeminen oikeaksi.

http://www.msextra.com/manuals/MS_Extra Software Manual.htm#dwell

Puola ei saa tulla kuumaksi ajon aikana, eikd
sytytystransistorit saa tulla kuumaksi.

Mikali lampenee, niin Running dwell pitdé olla
pienempi. Paras hakea sillain ettd pintakaasulla
ajettaessa arvoa pienennetddn niinkauan kunnes

alkaa paukkua/pétkid, silloin lisdtdén 0.2 ms.

T4lloin running dwell on kohdallaan. Alle 4 ms

pitdisi pysyd, muuten palaa puola tai sytkétrankut

ohjaimesta.

Ciwell control

I?E?r; duty cpele” j

Ilze; Spark output duty cycle
r:

Cranking dwell [mz] E.0
Fiunning dwell [mz] 4.0
tinimum dizcharge period [ms) s

Hate
theze timesz are for 12, B attery voltage comection
iz applied. At higher voltages the time iz reduced

and when low it iz increazed

F1 | Eetch From EELIl Bum To ECL I

Cloze




k] Ignition Advance Main Table X

File Toaols

—kPa —deqg
140 10 | 10 | 3 | 10 | 14 | 19 | 19 | 19 | 19 | 13 | 13 | 19
130 10 | 10 | q | 11 | 15 | 20 | 22 | 22 | 22 | 22 | 22 | 22
120 10 | 10 | 10 | 13 | 16 | 21 | 23 | 23 | 23 | 23 | 23 | 23

|

|

|

[T e [ [ [ 7 2 22 24 a4 a8 28 z#
[T [ 3] B[ 18] aa[&@| [ & &[] [ =
o a3 s m[ 2= [ [ &[ & %[ =
[T e[ a3 5 8] &= [ =[] [ &[] [ %
|
|
|
|
|

w5 v [ [ [ [ [ :[ 26
@ s [ F[ @[ [ [ [ [ =
O I I I I I I R L
g s o[ B[ o[ [ ==[ == =2 =] 2] =
E a8 7w [ 2 2 =[] =[ =[ =] =[] =

o el ol o o ol o B 2

~FPM
[ 500 [ 7oo [ 1300 [zo00 [ 3000 [ 4000 [TE@EA | E0o0 [E100 [ 6200 [ E300 [ E400

Sytkdkarttaan laitetaan ennakot. Alhaalla on kierrokset ja vasemmalla imusarjapaine tai
kaasunasento.
Vaparissa vasen valikko 30-100 kPa ja ahdetussa enemmin, max 250.

Aina kun on tehnyt muutoksen pitdd painaa burn to ecu ja vélilld kannattaa tallentaa asetukset
kovalevylle file ja save as. Talloin voi tarvittaessa palata vanhoihin asetuksiin.

Filen alta 16ytyy datalogging, télld voi ottaa dataa ajon aikana. Megalogviewer ohjelmalla voi
tarkastella dataa ja tehdd sen perusteella sditoja kaasariin ja sytkdkarttaan myds tarvittaessa.

Kytkennit:

*Ota 12v sytytysvirran takaa eli virrat tulee paille avaimia kddnnettdessd ohjaimeen. 2A sulake
hyva lisata.

Ohjausreleen voi liséti, jolla ohjaat kaikkia ohjaimeen liittyvid virtoja erillisen sulakerasian kautta.
Johto Min. 1.5mm2, mieluummin paksumpaa sulakkeelta ohjaimeen. Akulta releelle ja
sulakepoksille 6mm?2

Maadoitus 6 mm? ja kaikki pisteet samaan kohtaan koriin tai lohkoon.

* Releen takaa ota puolalle +12v, sulake 10-15A. min.1.5mm2, mieluummin isompaa. Puolan kaksi
ohjausta kytke ohjaimeen, spark a ja b. 1.5mm2-2mm?2.

* Kéytd suojavaipallista johtoa HALL-anturin kytkennésséd. Suojavaippa kytketddn vain toisesta
padstd maahan.

Kytke hall +12v, maa ja signaali ohjaimeen. Johto ~0.5-0.75mm?2 riittdd. Hallina oletuksena
kaytetdin Honeywell 1GT101.

* Kytke map-anturiin letku, sekd imusarjaan ldpén jélkeen alipaineeseen. Map kykenee mittaamaan
1.5bar ahtoja.



Mikali kéytét tuplakaasareita, niin jokaisesta pitdd ottaa alipaine ja yhdistdd ne mapille.

* TPS kaasupotikka kytketdén maa, signaali ja vref (+5v), tissd on kans hyva kayttdé suojattua
kaapelia.

Potikan pinnien selvittiminen:

* Etsi kaksi pinnid, joiden resistanssi ei muutu, kun potikka kédntdd. Ndma ovat Vref ja maa.
Irtonainen pinni on signaali.

*Kytke signaali ja toinen dsken mitatuista keskenddn ja kddnné potikkaa niinkuin kaasuléppé
aukeais. Jos resistanssi laskee,

niin irtonainen pinni on maa.

*Kytke selvitetyt pinnit ohjaimeen.

*Kierroslukutieto voidaan kytked suoraan kierroslukumittariin. Mikéli mittari ei toimi, pitdd lisata
esim. yleisreleen kddmiosa rinnalle. Kd&miosasta toinen napa liitetdén +12v.
http://www.msextra.com/ms2extra/MS2-Extra Hardware.htm#tachoout (kolmas kytkentd)

* Lambda anturin tieto kytketddn suoraan ohjaimeen. Lamdaksi suosittelen laajakaistalambdaa
saddettdessd tdyskaasuvetoja. Kapeakaistainen toimii yhtélailla. Megatunesta valitaan kumpaa
kaytetddn.

* Launch controlli liittimeen kytketdén painonapista toinen pinni ja toinen maihin. Télloin voidaan
aktivoida painonapilla.
http://www.msextra.com/manuals/MS_Extra Hardware Manual.htm#launchin (Vasen kytkenti)

Mikali haluaa kytked muuta tai ottaa kdyttoon, niin tdstd manuaalista 10ytyy kaikki ohjeet ja
asetukset megatuneen.
http://www.msextra.com/manuals/MS Extra Manual Index.htm

Esimerkissa kaksi kuvaa
miten anturi ja
triggeripydra voidaan
asentaa

Lopputulos kummassakin
sama

Koneen cllessa 60 astetta
Honeywell EYKK, triggeripyoran
16T1010C snsimmaisests hampaast:
saadaan liipasu

Triggeripysra
kampuralle

Antun incamassa
maasta -> optoeratin
alkaa johtamaan

1z-1

2 3

Ann incamassa maasta ->
optoarotin alkaa johtamaan

TriggeripyBra
kampuralle
12-1


http://www.msextra.com/manuals/MS_Extra_Manual_Index.htm

Puolan kytkenti:

0 221 503 407

Ohjaimen liittimet:

Hall

HALL SIGNAALI

: SPARK B
% +12y
3 SPARK A
Honeywell 1GT101DC
RXEQS0

SND
+1 2V, ~2A SULAKE

+3V, TPS VREF, HALL
AN, ANTURIT

TPS, SIGNAL

LAMBDA, O2
LAUNCH COMNTROL

VARA| |

WARA
VARA

IAMUSARIAAN D:[:
ALIPAIME

COM-PORTTI

HALL slaNAALI
KIERROSLUKU

SPARK B, PUOLA 1 PINNI

MAA RUNKOON, PAKSL
| MAA RUNKOON, PAKSU
SPARK A, PUOLA 3 PIMMI

EREEE e
EpEDOEBEBEHE H#A

Ohjeita tarkennetaan tarvittaessa ja ajan salliessa.



